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                        DGIST ROBOTICS and MECHATRONICS ENGINEERING
                        Human-Oriented Robotics
                        Department of Robotics and Mechatronics Engineering at DGSIT pursues world-leading research as well as educates highly motivated students with multidisciplinary backgrounds. We focus on emerging technologies that make a huge impact on our daily lives.
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                    [Research article] Prof. Dongwon Yun’s research group published the research on the biomimetic legged robot in the international journal Advanced Intelligent Systems
                    - This study analyzes the energy-efficient locomotion of tortoises (diagonal gait with belly-dragging) and applied it to robots, thereby improving the energy efficiency of legged robots.- Based on the hypothesis that the tortoise's locomotion could contribute to enhancing the energy efficiency of legged robots, a tortoise-inspired robot was developed to validate this.- Through dynamic simulations and real-world locomotion experiments, it was verified that the tortoise's locomotion decreases the Cost of Transport (CoT) and improves energy efficiency of the robot, even when variables such as the robot's size, mass, the friction coefficient of the plastron, and the Froude number change.- The energy-efficient locomotion strategy for robots discussed in this study holds great potential in the field of legged robots where high payloads and long operational time are crucial, such as in exploration, rescue operations, and payload transportation.- Especially, the results of this study, which improve energy efficiency through locomotion strategy, are expected to be effectively combined with other research that enhances energy efficiency through mechanical structures or control strategies.- 본 연구는 Tortoise의 에너지 효율적인 보행 방법(diagonal gait with belly-dragging)을 분석하고 로봇에 적용하여 족형 로봇(Legged robot)의 에너지 효율을 향상시킨 연구임.- Tortoise의 보행 방법이 족형 로봇의 에너지 효율 향상에 기여할 수 있을 것이라는 가설을 바탕으로, 이를 검증하고자 Tortoise 모사 로봇을 개발함.- 동역학 기반의 시뮬레이션과 실제 환경에서의 로봇 보행 실험을 통해 로봇의 크기, 질량, plastron의 마찰 계수, Froude number 등의 변수가 바뀌더라도 Tortoise의 보행 방법이 로봇의 Cost of Transport (CoT)를 감소시키고 에너지 효율을 향상시킨다는 것을 검증함.- 본 연구에서 제안한 Tortoise의 에너지 효율적인 보행 방법은 탐사나 구조 작업, 화물 운송과 같은 높은 payload와 긴 운용시간이 중요한 보행로봇 분야에서 큰 잠재력을 지니고 있음.- 특히, 보행 방법을 통해 에너지 효율을 향상시키는 본 연구의 결과는 기계 구조나 제어 전략을 통해 에너지 효율성을 향상시키는 다른 연구들과 효과적으로 결합될 수 있을 것으로 기대됨.
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                    [Research article] Prof. Jaehong Lee’s research group developed an interactive soft robot with proprioceptive sensing capability
                    - Prof. Jaehong Lees research group has developed an intelligent pneumatic fiber-reinforced soft actuators with an inherent flexible proprioceptive sensor that uses only the essential components of typical fiber-reinforced soft actuators.- The research team has also demonstrated a proprioceptive soft actuator with a multi-motion/sensing function by strategically adjusting the arrangement of the fibers in the soft actuator.- A soft robot and prosthetic hand system capable of human interaction has been developed.- This study was conducted in collaboration with Prof. Sehoon Oh's group at DGIST and Prof. Yong-Lae Park's team at Seoul National University.- This research has been published in npj Flexible Electronics, a prestigious academic journal in the field of electrical and electronic engineering (IF: 14.6, JCR top 2%).- 이재홍 교수 연구팀이 Fiber-reinforced soft actuator의 필수 구성 요소만을 활용하여 추가적인 센서 없이도 센싱 능력을 구현함- Fiber-reinforced soft actuator에 감긴 섬유의 배열의 조정을 통해, 다중 모션 및 다중 센싱 시스템 개발- 인간 상호작용 가능한 소프트 로봇/의수 시스템 개발- DGIST 오세훈 교수팀, 서울대 박용래 교수팀과 공동연구 수행- 전기전자 분야 저명 국제학술지 npj Flexible Electronics (IF: 14.6, 분야 상위 2%)에 게재
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                    [Department information] Student award in our department
                    We are pleased to announce the student who won the student award in the department of robotics and mechatronics engineering.(Evaluation period:2023.01.01~2023.12.31.)1. Bestresearch award : Hanul Jung(Ph.D course), Young Jae Park(M.S.integratedcourse)2. Outstanding research award : Jaeu Park(M.S.integratedcourse),Insung Ju(Combined undergraduatecourse), Jintaek Im(Combined undergraduatecourse)3. Outstanding teaching assistant award : Juwon Jung(M.S. course), Deokjin Lee(Ph.D course)로봇및기계전자공학과 내 *공적기간 동안의최우수/우수연구상, 우수 조교상 수상자 안내드립니다.(*공적기간 : 2023.01.01.~2023.12.31.)1. 일 시: 2024.02.16.(금), 11:002. 장 소: E5동 103호3. 수상자: DGIST 로봇및기계전자공학과 대학원생 8명가. 최우수 연구상(3명): 정하늘 박사과정, 박영재, 강명균 통합과정나. 우수 연구상(3명): 박재우 통합과정, 주인성, 임진택 학위연계과정다. 우수 조교상(TA)(2명): 정주원 석사과정, 이덕진 박사과정
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                    [Paper award] The paper presented at The 19th Korea Robotics Society Annual Conference was selected as an poster excellence award (Authors: Jihun Lee, Sukho Park*)
                    - The paper presented at the 19th Korea Robotics Society Annual Conference (KRoC 2024, 2024.2.21.~24, Phoenix Pyeongchang) was selected as an poster excellent award (Authors: Jihun Lee, Sukho Park*)- Paper title: Magnetically driven capsule for therapeutic patch delivery- Two types of magnetically driven capsule modules were developed for the treatment of gastrointestinal diseases - capsule module type 1 equipped with a cancer treatment patch and capsule module type 2 equipped with a hemostatic patch.- The proposed magnetically driven capsules equipped with therapeutic patch are expected to improve the performance of existing gastrointestinal diagnosis and targeted therapy.- 제19회 한국로봇종합학술대회(KRoC 2024, 2024.2.21.~24, 휘닉스 평창)에서 발표된 논문이 포스터 우수논문으로 선정됨 (저자: 이지훈, 박석호*)- 논문 제목: 치료용 패치 전달을 위한 자기 구동 캡슐- 위장관 질환의 치료를 위해 2가지 모듈의 자기 구동 캡슐 - 암 치료 패치를 탑재한 캡슐 모듈 타입 1과 지혈 패치를 탑재한 캡슐 모듈 타입 2가 개발됨- 제안된 치료 패치가 탑재된 자기 구동 캡슐은 기존 위장관 진단 및 표적 치료 성능을 향상 시킬 것으로 기대됨

                    2024. 3. 6
                    
                        자세히 보기
                    
                

            
        

    













































									

								

								
									
										News 더보기
									
								

							

							
						

                    


					
						
							
								Seminar
								
									
										














    

    
        
        
        

        
        

        
            
                
                    
                        [image: ]
                    
                    
                        2024 SPRING SEMESTER INVITED SEMINAR LIST
                        	
                                학과에서 안내 드립니다.첨부와 같이2024년 1학기 학과 세미나 목록을 안내드립니다.교원과 학생들의 많은 관심과 참여 바랍니다.특별히 교과목 번호 RT906 및 RT907(학과 세미나)를 이수하는 학생은총 6회 이상 참여해야 이수가 가능하며,출석 서명을 입장 시 1회, 퇴장 시 1회로 총 2번 서명해야 출석으로 인정함을 안내 드립니다.---------------------------------------------------------------------------------------I"m writing to inform you of the series of seminars this fall semester.Please look at the attached seminar list file; we hope many faculties and students attend.Especially the student who takes this seminar class(RT 906 times to pass it.Also, your attendance will be accepted when you sign 2 times before and after a seminar.
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                        2023 FALL SEMESTER INVITED SEMINAR LIST
                        	
                                학과에서 안내 드립니다.첨부와 같이2023년 2학기 학과 세미나 목록을 안내드립니다.교원과 학생들의 많은 관심과 참여 바랍니다.특별히 교과목 번호 RT906 및 RT907(학과 세미나)를 이수하는 학생은총 10회 이상 참여해야 이수가 가능하며,출석 서명을 입장 시 1회, 퇴장 시 1회로 총 2번 서명해야 출석으로 인정함을 안내 드립니다.---------------------------------------------------------------------------------------I"m writing to inform you of the series of seminars this fall semester.Please look at the attached seminar list file; we hope many faculties and students attend.Especially the student who takes this seminar class(RT 906 & RT 907) should attend more than 10 times to pass it.Also, your attendance will be accepted when you sign 2 times before and after a seminar.
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                        2023학년도 학과 석학 세미나 개최 안내 / Notice of the special invited talk seminar. (Chang-jin Kim, Prof. of UCLA)
                        	
                                학과 사무실에서 안내 드립니다.우리학과에서는 미국기계학회 석학회원이자, 현재 UCLA의 석좌교수(Distinguished professor)이신김창진 교수님을 모시고 다음과 같이 특별 세미나를 진행합니다.많은 교직원 및 학생 구성원들의 관심과 참여 바랍니다.- 일시 : 2023. 3. 28.(화), 16:30 ~- 장소 : E5 425호- 제목 : Surface-Tension-Based Micromechanical Engineering- 기타사항 : 학과세미나(RT906 및 RT907) 수강생은 참석 시, 출석 1회로 인정자세한 사항은 첨부된 포스터와 abstract를 참조하여 주시기 바랍니다.감사합니다.---------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------We will hold the special invited talked seminar with Chang-jin Kim, a fellow of ASME(American Society of Mechanical Engineers) and a distinguished professor at UCLA as follows.- Date: Mar. 28. (Tue), 16:30~- Location: E5 425- Title: Surface-Tension-Based Micromechanical Engineering- Note: Students who register RT906poster and abstract.Thank you.
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                        2023 SPRING SEMESTER INVITED SEMINAR LIST
                        	
                                The department of RME notice.We are announcing the spring semester seminar of 2023, as attached.Students who take a seminar class(RT 906 & 907) should attend at least six times to pass it.Also, on March 28th (Tuesday), a special seminar will be held with Kim Chang-jin, a world-renowned distinguished professor at UCLA. Attendance is accepted even if you participate in this seminar, so please refer to it. (I"ll let you know the details later.)Please feel free to contact me if you have any other questions.(hhkim@dgist.ac.kr or 053-785-6201)Thank you.
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